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REPUBLIQUE FRANCAISE

DOSSIER DE DEMANDE D'AUTORISATION D'UNE ACTIVITE DE RECHERCHE
SCIENTIFIQUE MARINE PAR DES PERSONNES MORALES DE DROIT FRANCAIS ET
DES PERSONNES PHYSIQUES DE NATIONALITE FRANCAISE

Identité du demandeur :
Professeur Hervé Glotin
Organisme de rattachement : ONG Sphyrna Odyssey

Fonction : secrétaire de 'ONG (et Professeur de bioacoustique IA a I'univ. Toulon, France)

email : h.glotin@gmail.com

CV de H.Glotin = https://sabiod.lis-lab.fr/pub/CV_GLOTIN_2020.pdf

Bibliographie compléte de H.Glotin =
https://scholar.google.com/citations?user=DqieizcAAAAJ&hl=en

Nature et objectifs du projet de recherche :

L'objectif est de poursuivre les missions Sphyrna Odyssey qui révélent des comportements de
cétacés. Cette étude complétera I'étude de CARIMAM en relation avec AGOA avec qui nous
collaborons. Nous produirons des abaques de calibrations des bouées CARIMAM.

Le détail de ce protocole Sphyrna odyssee innovant proposé par H. Glotin est détaillé dans
https://sabiod.lis-lab.fr/pub/Sphyrna Odyssey Report vl 2.pdf

Le détail du programme CARIMAM, dont I'’équipe de H. Glotin était resp. scientifique, et est
acteur de la suite est publié par I'OFB sur:
https://www.ofb.gouv.fr/actualites/bilan-du-projet-interreg-carimam

Matériel :

La demande repose sur deux drones marins Sphyrna S20 opérés par FBV Marine pour Sphyrna
Odyssée.

Leurs spécifications techniques données ci-dessous figure 1.


https://sabiod.lis-lab.fr/pub/CV_GLOTIN_2020.pdf
https://scholar.google.com/citations?user=DqieizcAAAAJ&hl=en
https://sabiod.lis-lab.fr/pub/Sphyrna_Odyssey_Report_v1_2.pdf
https://www.ofb.gouv.fr/actualites/bilan-du-projet-interreg-carimam

Les drones marins SPHYRNA - S20 -
dédiés a la surveillance de ’environnement et de la
biodiversité marine

BIG DATA OCEANIQUE : \

Les drones SPHYRNA embarquent une gamme de différents e — —

capteurs pour collecter des données : i

- BIOACOUSTIQUE : HYDROPHONES

= BIOLOGIE : CAPTEUR DE CHLOROPHYLLE, ECHOSONDEUR,
TECHNOLOGIE D'IMAGERIE SOUS-MARINE, HYDROPHONES

= BIOCHIMIE : CAPTEUR D'OXYGENE, PH METRE, SONDE LASER,
CHIMILUMINESCENCE, CAPTEUR OPTIQUE

S PHYSIQUE @ IMU, THERMOMETRE, CAPTEUR DE CONDUCTIVITE,
ADCP

> OCEANOGRAPHIE : ADCP, SONDEUR

= MUETEOROLOGIE : THERMOMETRE, STATION METEOROLOGIQUE,
ADCP, IMU, ECHOSONDEUR, PYRANOMETRE

= POLLUTION : CAPTEUR DE MICRO-PLASTIQUES, CAPTEUR DE
RADIOACTIVITE, CAPTEUR D'HYDROCARBURES, HYDROPHONES

Crédit photo : Thomas Vignaud
CARACTERISTIQUES :

Longueur : 6m20 (20 pieds)
Largeur : Im52

Vitesse de croisiére : 3 nceuds (kis)
Vitesse maximum : 10 nceuds (kts)
Tirant d’eau : 0,5 m/l m
Déplacement : 100kg

Moteur : électrique

Voile : Voile rigide | m?

Panneau solaire : 0,7 m? panneaux souples 5
Capacité batterie : 915Wh

Matériau utilisé : carbone

Estimation d’autonomie : = | semaine
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Figure 1: résumé des spécifications techniques des drones Sphyrnas et leur équipement
Installation, mise en place :

mise en place des drones S20 et sortie de I'eau a chacune des campagnes.

Mode opératoire :

Il sagira notamment de manoeuvrer les 2 drones de maniéres conjointes suivant les
algorithmes propres de la Chaire IA ADSIL https://cian.lis-lab.fr de I'UTLN.

Pas de perturbation intentionnelle de spécimen animal:
Aucune perturbation n’est a craindre pour les cétacés ou autre espéce,

car les drones sont en dérive lors des observations, aussi toute demande de dérogation pour
dérangement est non avenue.



http://cian.lis-lab.fr

Méthodes utilisées :

Les méthode utilisées sont I'acoustique passive, la photographie opportuniste, la sonde
multiparamétrique et 'ADN environnemental.
Les capteurs du drone sont indiqués en annexe.

Moyen de sécurité :

Un navire sera affrété pour en cas récupérer les drones.

Les drones sont équipés de feux de navigations réglementaires, d’AlS, d’un module 4G
permettant leur contréle dans les zones définies en temps réel pour contréle a distance et de
balises de positionnement par satellite (iridium) en renvoyant leur position toutes les 15
minutes.

Chaque drone conserve en tout instant sa capacité de navigation a 1 m/s par panneau solaire et
voile.

Planning de la mission :

Début le 10 Avril 2024

Fin le 30 ao(t 2024

Comme habituellement a la Prémar Toulon, nous ferons le jour J notre déclaration d'intention
aux autorités concernées pour plan navigation pour la semaine J+8, afin de concilier les
contraintes de navigation et techniques.

Zones de la mission :

Il s'agit des zones mentionnées avec les données GPS dans les 3 figures suivantes.

Les trois zones Géographiques de la demande d’autorisation :

Elles sont décrites dans les cartes Fig. 2,3,4 en WGS84.



LAT: 16° 34.589' N
LON: 061°59.736' W

WpP2

LAT 15° 56.587' N
2 061° 59.640' W

WP3

LAT: 15° 58.564' N
LON:  061° 42.364' W

i
S A

Wu G8'/€ - .6'6L1L

Figure 2 : zone d'étude 1, entre les waypoints et la cote, sur la cote ouest et nord de la
Guadeloupe

15° 56.820' N

!
ON: 061° 42.642' W
Pl L orar BASSE-TERRE &y ) : .
gteBpuillante Pte de I8} :
| 605" 1155 227
846 v At Y 439 y 15° 56.846' N
X =851 orgg,Sas ouchepainte-ay 453 )
| B; =1 N %
ik argot 1151 o, 3

8 L ON: 061°49.102' W
248 N A37¢ T3 i

H Wb 7 ‘
ini é%b&rr‘})ss defamisrieRapesterre W2
8 4 L AT 15°40215'N
LON: 061°48.468' W

WP3

15° 49.664' N
ON: 061°25.937' W

15°43.244'N
061° 08.961' W

16°04.517' N
061° 08.285' W

N 2 [ o g i T 16°03919'N
) 1728 \*1\553 Pd N ' i LON: 061°33.594' W
\ 1823 1573 . 2 - ]

. fete i6

524 N 1789

J 52>~ 795
1270 12 f N\
1681
Who, 1904 1951 ;. 045 455
\ 1750 1496 7

Figure 3 : zone d'étude 2, entre les waypoints et la cote, entre Les Saintes et Marie Galante
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Figure 4 : zone d'étude 3, entre les waypoints et la cote de St Barthélémy et St Martin



